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Linearis egyenletrendszerek, mar megint

A matrixokat a linedris egyenletrendszerek médszeres
megolddsdhoz vezettiik be, majd kiilonféle hasznos dolgokat
tudtunk meg a réluk. Fel tudjuk-e hasznalni ezt a tudast a linearis
egyenletrendszerekkel kapcsolatos problémak megolddsa soran?
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Ha A oszlopai Al, ..., akkor (Ix:Ax=b) <= (be(Al,...))
< ((AL,..)) = (b,AL,..))) <= (dim(Al,...) =dim(b,Al,...))



n ismeretlenes, n egyenletbdl all6 egyenletrendszerek

Linedris egyenletrendszerek érdekes specidlis esete, ha az egyenletek
és ismeretlenek szdma megegyezik. llyenkor az egyutthatdmdatrix
négyzetes. Kordbban |attuk, hogy n ismeretlen esetén legaldbb n
egyenlet sziikséges ahhoz, hogy a megoldds egyértelmii legyen.
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Egy hasznos tétel.

Determinansok szorzastétele: Ha A és B mindketten n x n-es
matrixok, akkor det(AB) = det(A)det(B).
Ezt a tételt nem bizonyitjuk.

Koszonom a figyelmet!



