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Cim: Valoészinlileg kozelit6leg helyes (PAC) tanulas
Leiras:

A valdszintileg kozelit6leg helyes (PAC: Probably Approximately Correct) egy gépi tanulasi
keretrendszer, amely alapvetSen felligyelt tanulasi problémadkra lett bevezetve. Az
alapkoncepcid szerint egy véges (zajos) megfigyeléseket tartalmazé minta alapjan
szeretnénk egy olyan (regressziés) modellt tanulni, amely megadott konfidencia
valdszinliséggel az altaldnositasi hibat egy szintén adott korlat alatt tartja. A keretrendszer
kiterjeszthet6 sztochasztikus optimalizaldsi problémakra, és egy kérdés, példaul, hogy
milyen feladatosztdlyokra tudunk hatékony PAC algoritmusokat adni, vagy egy a
feladatosztalyon értelmezett konkrét algoritmus milyen PAC tipusu korlatokhoz vezet.

A PAC moddszer eredményeit és PAC tipusu korlatokat sok helyen alkalmaznak, példaul, a

s

szoros kapcsolatban all a Monte Carlo tipusu szimulacidés megkdzelitésekkel is.

Egy lehetséges irdny PAC eredmények alkalmazasa szekvencialis tanuldsi és optimalizaldsi
problémakra. llyen problémak tipikusak példaul a modell prediktiv kontroll (MPC) és a
megerd@sitéses tanulds (RL) teruletén, valamint egy leegyszer(sitett feladatosztalyt
jelentenek a tébbkaru-rabld problémak (példaul, véges, linearis, konvex, kontextualis). Ez
utébbi feladatok elénye, hogy egy egyszer( formalis modellben lehet néhdny maskiilénben
nagyon 6sszetett sztochasztikus problémat vizsgalni. Az igy kapott algoritmusok és elméleti
eredmények fontos Utmutatoéul szolgalnak bonyolultabb rendszerek esetén is.
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